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序言

平日我們打開垃圾桶的時候，會與垃圾桶
接觸，雙手就會有細菌。使用我們這個產
品就可以避免與垃圾桶接觸，我們只要在
超聲波感應器前揮動，垃圾桶蓋就會自動
開。



黃滔

超聲波感應器

設計圖



-Micro:bit板

-Micro:bit Lego

-電池盒

-超聲波感應器

材料(1)
周熙穎



-Micro:bit擴展板

-舵機

-電線（包括超音波線、舵機線和下載程式
的數據線）

-車輪

材料(2) 廖海婷



產品的特色

1.自動打開蓋
2.免接觸
3.按A制會開左邊的蓋，按B制會開右
邊的蓋，按AB制會同時打開兩邊的
蓋

盧司諵



使用步驟 鄭家豪

1.把手在超聲波
感應器前揮動一

下。

2.當超聲波感應
到我們的手，就
會自動打開蓋。

3.將垃圾放入垃
圾桶。

示範時間



用途

1.可以把垃圾分類
2.可以自動開蓋
3.丟棄垃圾



程式

備用程式：
當超聲波壞
了，可以用
旁邊的
micro：bit
板打開蓋

黃滔



科學原理
超聲波會檢測十五厘米以內的物體，
然後將感測到的訊息傳給micro:bit
板，然後micro:bit板再將打開蓋的
訊息傳給舵機。

(超聲波:投音器向被測物發射超音
波，並讓受音器藉由接收反射波
，以確認被測物是否存在，以及
與被測物之距離的機器。)

鄭家豪



建議
建議：1.將手擺在超聲波感應器前久一點
（因為可能感應不到)
2.把超聲波感應器換成紅外線感應器
如果我們繼續改良，我們可能會做多一個
功能──智能分類。

周熙穎及吳晞怡



吳晞怡的感想
作為組長的我，我除了要做好自己的
工作，還要分配組員的職責。
在製作的途中，我們曾經遇到很多的
困難，例如找不到合適的材料去拼砌
我們的垃圾桶，經過我們不斷思考和
努力，最終都成功拼砌好垃圾筒。在
這次的專題研習下,我學會了只要有
團隊精神，事情一定能被我們解決,
所以我覺得十分高興。



製作這個產品我們遇到困難，我們努力解決，最後
能完成。我學會了多聽別人的意見，然後加入自己
的想法來製作產品。
我也很感謝我們的組長和組員，如果沒有他們，我
自己一個人一定不能自己完成這個任務。

周熙穎的感想



鄭家豪的感想

在這次的專題研習，我學會了團隊合作的重
要性。在製作的途中，雖然遇到很多困難，
但是我和組員不斷嘗試，最終成功了!我十分
高興。



廖海婷的感想
我十分高興可以完成這個
産品，我還學會了如何去
砌這個垃圾桶和做簡報。
我十分希望之後可以做更
多的產品。

。



黃滔的感想

我感到非常開心，因為我和我的組員可以
做出如此厲害的產品，雖然過程很困難，
但是我們不斷更改外型和程式，最終我們
成功了。



盧司諵的感想

我好開心，因為我可以做到這麼了
不起的設計。我學會了分工合作，
多謝組員合作幫忙，希望我可以同
組員完成好多不同的設計。



分工表
序言 設計圖 材料 產品的

特色
使用步
驟

用途 科學分
析和原
理

建議+
結果

相片 美觀

吳晞怡 ✔️ ✔️ ✔️ ✔️

周熙穎 ✔️ ✔️ ✔️

鄭家豪 ✔️ ✔️ ✔️

廖海婷 ✔️ ✔️

盧司諵 ✔️ ✔️

黃滔 ✔️ ✔️ ✔️ ✔️
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